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1. (30) Реализовати уређај P за спрегу између уређаја UA и UB. Уређај P прихвата реч од уређаја UA, добијену реч замењује са Морзеовим кодом дате речи коју предаје уређају UB серијски бит по бит. Уређаји UA, P и UB треба раде синхроно на исти сигнал такта.

Уређај UA уређају P шаље по линијама DAP7..0 8-битну бинарну реч коју је потребно кодирати, при чему је бит 7 најстарији а бит 0 најмлађи бит. За синхронизацију између уређаја UA и P користе се статусни сигнал SPA и управљачки сигнал CAP. Вредностима 0 и 1 сигнала SPA уређај P шаље уређају UA индикацију када не може и када може да прими 8-битну бинарну реч, респективно. Вредношћу 1 сигнала CAP, трајања једне периоде сигнала такта, уређај UA шаље уређају P команду да треба да прими 8-битну бинарну реч, при чему уређај UA то чини када утврди да уређај P на статусној линији SPA држи вредност 1.

Уређај P шаље уређају UB код примљене речи по линији DPB0, при чему се бити шаљу од виших ка нижим. За синхронизацију између уређаја P и UB користе се статусни сигнал SBP и управљачки сигнал CPB. Вредностима 0 и 1 сигнала SBP уређај UB шаље уређају P индикацију када не може и када може да прими један бит кода, респективно. Вредношћу 1 сигнала CPB, трајања једне периоде сигнала такта, уређај P шаље уређају UB команду да треба да прими један бит, при чему уређај P то чини када утврди да уређај UB на статусној линији SBP држи вредност 1.

Уређај P обавља своју функцију непрекидно, циклички. 

Морзеов код неке речи се састоји од низа нула и јединица, при чему дужина низа није фиксна, већ је дужина између 1 и 5 бита. Информације о кодовима и њиховим дужинама су фиксне и потребно их је чувати интерно у уређају P у ROM меморији. Сваки улаз у ROM меморији је ширине 8 бити од којих 3 бита представљају дужину низа, а преосталих 5 бита се користи за одређивање кода.
а) Нацртати структурну шему операционе јединице уређаја P која реализује дату операцију.

б) Нацртати дијаграме тока управљачких сигнала операционе јединице.

в) За операциону јединицу пројектовану у тачки а) и дијаграм тока управљачких сигнала из тачке б) потребно је пројектовати управљачку јединицу користећи бројач корака и декодер. Нацртати структурну шему свих делова управљачке јединице.
Напомене:
На испиту нису дозвољена никаква помоћна средства, ни калкулатори ни литература. Испит траје 3 сата.
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