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1. (15) Реализовати дигитални уређај P за шифровањем података примљених од уређаја UA и њихово слање на уређај UB. 

Уређај P може да ради у два режима рада. Режим рада је специфициран улазном линијом MOD који поставља UA. Уколико је линија MOD постављена на вредност 0 уређај P, у два циклуса, по линијама D[7..0], прима парове речи од уређаја UA који представљају податак и његову шифру (реч је дужине 8 бита). Ови подаци се не шаљу уређају UB, већ се чувају на уређају P. Уколико је линија MOD постављена на вредност 1 уређај P прихвата реч од уређаја UA, добијену реч замењује њеном 8-мо битном шифром коју предаје уређају UB серијски од виших ка нижим битима.

Када је P спреман да прихвати реч од UA, поставља RA на 1. Када UA детектује да је RA постављен на 1, на линију MOD поставља режим рада, а на линије D[7..0] поставља реч и поставља 1 на управљачку линију CА коју држи тачно 1 такт, на исти такт се брише RA. Када је уређај UB спреман да од уређаја P прими бит онда на линију RB поставља вредност 1. Када уређај P припреми бит поставља га на линију B и поставља 1 на управљачку линију CА коју држи тачно 1 такт, на исти такт се брише RB. Уређај P обавља своју функцију непрекидно, циклички.

а) Нацртати структурну шему операционе јединице уређаја P која реализује дату операцију.

b) Нацртати дијаграме тока управљачких сигнала операционе и управљачке јединице.

c) Нацртати структурну шему управљачке јединице реализоване помоћу бројача корака и декодера.
2. (10) За неку операциону јединицу процесора у којој се извршава наредба SAS дати су дијаграми тока микрооперација и управљачких сигнала фазе извршавања наредбе SAS.

[image: image2.wmf]K

0

A

<

=

0

K

1

SAS

1

0

L

2

<

=

MEM

[

CN

]

,

N

<

=

MEM

[

CN

]

n

-

1

K

3

A

<

=

A

+

L

2

K

5

A

<

=

A

-

L

2

K

2

K

4

N

0

1

CN

0

0

1

K

6

CN

<

=

CN

-

1

K

7

S

<

=

A

K

0

clA

K

1

SAS

1

0

ldL

2

, 

rdMEM

,

ldN

, 

S

0

K

3

ldA

, 

rdA

K

5

ldA

, 

S

0

, 

rdA

K

2

K

4

N

0

1

CN

0

0

1

K

6

decCN

K

7

ldS

, 

rdA

 

, 

S

1


Дијаграм тока микрооперација и управљачких сигнала

Датој операционој јединици је придружена управљачка јединица реализована као стандардна секвенцијална прекидачка мрежа коришћењем T флип-флопова који су активни у логичкој јединици. 

a) Нацртати граф стања редукованих димензија.

b) Нацртати таблицу стања и прелаза/излаза редукованих димензија.

c) Нацртати структурну шему управљачке јединице.
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