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1. (15) Na slici je prikazana strukturna šema dela operacione jedinice procesora. U registrima R0, R1, R2 i R3 dužine n razreda nalazi se celobrojne vrednosti bez znaka. Mikrooperacije koje se realizuju u jedinici ALU su date u tabeli.

a) Nacrtati dijagrame toka mikrooperacija i upravljačkih signala faze izvršavanja naredbe CSR koja izračunava 
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, i rezultat smešta u registar A. Faza izvršavanja naredbe započinje ukoliko je signal KCR aktivan. Sadržaji registara R0, R1, R2 i R3 moraju da ostanu neizmenjeni. 
b) Nacrtati strukturnu šemu upravljačke jedinice realizovane pomoću elemenata za kašnjenje (D flip-flopova).
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2. (25) Realizovati digitalni uređaj P za spregu između dva digitalna uređaja UA i UB. Uređaj P treba da prihvata niz bita serijski (bit po bit) od uređaja UA i da dobijene bite pakuje po 8 u reč koju predaje uređaju UB paralelno, s tim da niz uzastopnih nula pretvara u samo jednu nulu (npr. niz 110001 treba da pretvori u 1101). Za sinhronizaciju po principu hand-shaking sa uređajima UA i UB služe jednobitni registri RA i RB, respektivno. Kada je P spreman da prihvati bit od UA, postavlja RA na 1. Kada UA detektuje da je RA postavljen na 1, postavlja bit na liniju D i postavlja 1 na upravljačku liniju C koje drži tačno 1 takt. Treba obezbediti da se po prihvatanju bita briše RA. Kada pripremi svih 8 bita u pomerački registar A (bez izostavljenih nula), uređaj P postavlja RB na 1, što uređaju UB signalizira spremnost podatka u registru A. Kada UB pročita ovaj podatak, UB briše RB signalom koji ulazi u uređaj P. Uređaj P obavlja svoju funkciju neprekidno, ciklički.

a) Nacrtati strukturnu šemu operacione jedinice uređaja P koja realizuje datu operaciju.

b) Dati dijagram toka upravljačkih signala date operacije.

c) Nacrtati kompletnu strukturnu šemu upravljačke jedinice realizovane pomoću brojača koraka i dekodera.

Napomene:
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