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б) [8 поена] Дијаграми тока управљачких сигнала

Дијаграм тока управљачких сигнала

операционе јединице:

Дијаграм тока управљачких сигнала

управљачке јединице:

SPA, if CAP then (ldN, clA)

CAP

DAP0

SPA, if CAP then

(ldA, if N1 then (decN))

CAP

N1

if SBP then (CPB)

SBP

T0

T1

T2

0

0

1

1

1

1

1

0

0

0

if CAP then (ldCNT) else

(if DAP0 then (ldCNT, I1))

CAP

DAP0

if CAP then (ldCNT, I0) else

(if N1 then (ldCNT, I0))

CAP

N1

ldCNT, if SBP then (I1)

SBP
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T1

T2

0

0

1

1

1

1

0

0

0



в) [4 поена] Управљачка јединица

Структурна шема реализована у техници бројач корака са декодером:

Израз најдужег управљачког сигнала операционе јединице:

Изрази свих управљачких сигнала управљачке јединице:

I0 = T1 · (CAP + CAP · N1)

управљачки

сигнали

управљачке

јединице

управљачки

сигнали

операционе

јединице

I1 = T1 · CAP · DAP0 + T2 · SBP

ldCNT =  

decN = T1 · CAP · N1

T0 · (CAP + CAP · DAP0) +

T1 · (CAP + CAP · N1) + T2

CNT1..0CLK

LD

INC

2
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